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연구실위치

01. Intro

아산공학관 4 23호 (디지털신호처리연구실)
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연구분야
01. Intro

머신비전㈷소자검출
Contour Detection

머신비전㈷불량검사

Anomaly Detection

레이더및영상신호처리
Vital Sign Monitoring

3D bump height measurement

Object Detect ion
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레이더신호처리 - F M C W
02. 레이더및영상신호처리

• 주주주  주주주  주주주  주주주  주주 , 주주 , 주주주  주주주  주주  주주주  주주주  주주

F M C W  ( Fr e qu en cy  M o d ula t e d C o nt inuo us W a v e ) 레이더

• 주주  주주 ∙주주주  주주주  주주주주  주주주  주주주  주주주주  주주

• 주주 ∙주주주  주주주주주  주주주  주주  주주  주주  주주  주주  주  주주  주주  주주

• 주주 ∙주주  주주주주  주주  주  주주주주  주주 , 주주주  주주주주  주주주주  주주  주주  

주주  주주

응용분야

• 주주주 , 주주주주  주주  주주  주주  주주

• 주주주  주주주주  주주 3주주  주주  주주

진행중인연구
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V it a l Si g n M o n it orin g
02. 레이더및영상신호처리

주주주  주주

- 호흡및심장박동으로발생하는미세한흉∙복부움직임측정
- 호흡, 심박, 잡음/움직임등의간섭이혼합된신호에서심장박동을정확하게
분리하여단순한심박수추정뿐만아니라시간영역의심박파형까지복원하는
신호분해및복원기술

주주  주주

- 움직임등의신호왜곡에강인한신호처리기반생체신호추정연구
- 호흡∙심박수추정및심박신호복원을위한딥러닝모델연구

주주  주주

운전자의졸음, 무호흡, 심정지와같은위험상황을알리는운전자모니터링
영유아및노인대상의메디컬케어및실버케어
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O b j e c t D e t e c t io n
02. 레이더및영상신호처리

주주주  주주

- 객체의위치 (𝑥, 𝑦, 𝑧) 및속도정보를가지는 3차원포인트클라우드생성
- 복잡한환경에서도객체의거리∙속도∙각도를안정적으로추정하고, 미세한
움직임정보를활용해정지한사람이나다양한자세의사람도신뢰성있게
검출하는신호처리기술

주주  주주

- 레이더신호특성을활용한신호처리기반 3차원포인트클라우드고정밀화
- 정지∙저속객체에대한검출정확도향상연구

주주  주주

로봇주변에사람이있는지를실시간으로파악하는로봇시스템안전감지
재난환경에서생존자탐지, 실내구조, 위험상황인지등에활용

디디  디디  디디
(3D 디디디  디디디디 )
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머신비전( M a c h in e  V is i o n )

• 주주  주주주  주주  주주주  주주주주  주주주주  주주  주주  주주주  주주주주  주주

M a c h i n e V i s io n 검사

03. 머신비전

주주  주주주  주주주주  주주주주 , 주주  주주  주주  주주주  주주주주  주주주  주  주주

주주  주주  주  주주주  주주주  주주

응용분야

• 주주주  주주주 , PCB, OLED 주주  주주  주주  주주  주주주  주주주주  주주  주주주  

주주  주주

수행검사예시

reference
IC  substrates

test
IC  substrates

ground truth
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주주주주 주주  주주 주주  (3주 ) contour 주주

주주  contour 주주 2 주  contour 주주

C o n t o u r 검출
03. 머신비전㈷소자검출

주주주  주주

PCB 검사에서측정하고자하는물체의경계를다수의꼭짓점 (vertex) 
으로구성된다각형 (po lygon) 으로검출

주주  주주

각물체의중심위치및대략적인크기를초기 contour 로검출후, 초기
contour 의각꼭짓점을얼만큼이동시킬지결정 (offset prediction) 하는
네트워크를수회반복하는딥러닝네트워크설계

주주  주주

PCB 검사에서특정물체 (예. Bondfinger) 의너비와길이등을측정
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A n o m a l y D e t e c t io n
03. 머신비전㈷불량검사

주주주  주주

불량데이터획득의어려움으로인해양
품데이터만을이용해네트워크를학습
한후, 네트워크의반응이크게달라지는
데이터를불량으로판단

주주  주주

합성불량데이터활용하여미묘한변화
의불량을정확하게검출및양품데이터
의분포를잘추정할수있는네트워크
연구

주주  주주

불량데이터가획득되지않았을때
양품데이터만을이용하여불량검출
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주주주

Bu m p

주

주주  주주

…

Ra w image

B ac k - pr o je c tio n

Sc an

E s tim at io n of h e ight
us in g b a c k - pr o je c te d im ag e s

Bump he ight

3 D b u m p h e i g h t m e a s u r e m e n t
03. 머신비전㈷불량검사

주주주  주주

2D 스캔영상에서 optical 정보를이용해 3D 범프데이터로변환한후범
프의높이를계산

주주  주주

- 동일범프에대해서여러번의반복스캔에서도유사하게범퍼의높이를
계산할수있는모델개발
- 3D vo lume 데이터를기반으로정확한높이재구성네트워크개발

주주  주주

반도체패키징과정에서반도체칩과기판사이의표면이제대로접착되도
록범프의높이를측정하여평면성을확인

Reconstruction 
Network
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04. 그외에도…
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05. Outro

D S PL과함께하고싶다면?

모집분야 권장이수과목 지원방법

석사 / 석박통합 / 인턴 선형대수학, 랜덤프로세스
디지털신호처리및실습(DSP)
디지털영상처리(DIP)

교수님과상담후들어오시면됩니다~~
교수님메일 : j tkim@ewha .ac .kr
교수님연구실 : 아산공학관 529호
교수님연락처 : 02 3277 4084
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